Benutzerinformationen Sonden TA10 hontZSCh

flow measuring technology

Erganzend zu diesen Benutzerin- Anstromrichtung TA10 Einbauhinweise
formationen verweisen wir auf das Die Sonden sollten so eingebaut
zugehorige Technische Blatt mit werden, dass:
den auftragsspezifischen Daten e sie entsprechend der
und Angaben zum Handbuch sowie o VLR, vorgesehenen Anstromrichtung
auf das Datenblatt Thermischer angestromt werden.
Stromungssensor TA10. s % Bei Sonden mit Anschluss-

N E gehduse ist der Richtungs-
Das Zeitverhalten t . der TA10 i : pfeil/Richtungszeiger am
Sensoren betragt bei Luft- : . Anschlussgehduse zur An-
geschwindigkeiten von 5 Nm/s stromrichtung auszurichten.

Bei Sonden ohne Anschluss-
; : gehduse kann ein verstellbarer
Gefahrenhinweise ” P Richtungszeiger zur Erkennung
Sonde in druckbeaufschlagter der Sensor-Anstrémrichtung und
Rohrleitung: Eintauchtiefe eingesetzt werden.
« Sondenfithrung mit Bei Ausrichtung nach Augenmaf
Kettensicherung verwenden! ergibt sich keine"Beeianussung
e Sonde nur im drucklosen der Messung. Starkere Ab-
Zustand ein- oder ausfahren! weichungen von der Nennlage
e bei Sondenfiihrungsteilen mit kénnen jedoch die Messung
Sondenbefestigung durch beeinflussen _
PTFE-Spannbuchse: diese von e die Sonden-Halterung die
Zeit zu Zeit nachspannen (PTFE Strémung moglichst nicht
flieBt, die Klemmbefestigung beeinflusst
verliert daher an Vorspannkraft) ¢ den Sensor keine Tropfen treffen

Sonde mit Sondenfiihrungsteil: : * sie schwingungsfrei und nicht in

ca.1ls.

nach dem Positionieren einer unmittelbarer Nahe von elektro-
Sonde in der Rohrleitung das magnetischen oder thermischen

Sondenrohr arretieren! Bei Sonden TA10..ZG1b Stoérquellen montiert werden

eingravierten Richtungs-
pfeil beachten

Sonden-Einbaulage

Die Sonden-Einbaulage der TA10  Sonden ausrichten Warnung

Sensoren ist frei wahlbar. Thermische Stromungssensoren  Verbindungsleitung zwischen

Bei Einbau in vertikalen Leitungen sind zur Strémungsrichtung Sensor TA10...ZG1b und

ist zu beachten, dass zur richtigen auszurichten. Messumformer nicht kirzen oder
Erkennung der Nullstromung die verlangern.

Anstrémung immer von unten
erfolgen muss.

Reinigung des Sensors

Thermische Stromungssensoren Verschmutzte Messkdpfe kdnnen in
sollten in Einsatzfdllen, bei denen  rlickstandsfrei trocknenden Reini-
sich Schmutz am Sensor anlagern gungsmitteln wie beispielsweise

kann, in regelmaBigen Zeitab- Alkohol oder destilliertem Wasser
standen gereinigt werden. Anfangs gereinigt werden. Bei der Wahl des
in vorsorglich kiirzeren Zeit- Reinigungsmittels ist auf die
abstanden die Reinigungs- Vertraglichkeit mit den Sensor-

bedurftigkeit durch Sichtkontrolle  werkstoffen zu achten. Bewegen
Uberprifen, um so die notwendige Sie den Sensor langsam in der
Erfahrung fiur die Festlegung eines Reinigungsflissigkeit. Vermeiden
optimalen Reinigungszeitabstandes Sie mechanische Hilfsmittel.

zu sammeln.
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Einlauf-/Auslaufstrecken
Bei Messungen in einer

Messstrecke des Innen- Reduktion

TA Sensor

Einlauf Auslauf

durchmessers Di ist darauf zu

achten, dass sich optimale
Genauigkeit bei der Umwertung
der ortlichen/punktuellen

15x Di

Geschwindigkeit v, auf die mittlere

Geschwindigkeit vm
Erweiterung

Vm=Vp* PF

(PF = Profilfaktor) nur dann ergibt,
wenn einlauf-/auslaufseitig

18x Di ‘ 5x Di

drallfreie Strémung herrscht, sowie
genligend gerade, ungestorte Ein-
und Auslaufstrecken vorhanden

. 90° Krimmer
sind.

oder T-Stlick

fi

Die Abbildungen zeigen die
empfehlenswerten Mindest-

5x Di

rohrldngen, angegeben als ein
Vielfaches von Di. Die Verwendung
groBerer Langen ist immer

empfehlenswert. 2 x 90°

20x Di

Krimmer

Steht eine geniigend lange, gerade
Rohrstrecke nicht zur Verfligung,

25x Di 5x Di

so ist der Messquerschnitt so
anzuordnen, dass 2/3 der geraden
Rohrstrecke stromaufwarts und
1/3 stromabwadrts vom Mess-

2 x 90° Krimmer

querschnitt liegen.

3-dimensional 6

Genormte Bauarten von

40x Di ’ 5x Di

Stromungsgleichrichtern, siehe
beispielsweise DIN EN ISO 5167-1
»~Durchflussmessung von Fluiden
mit Drosselgeraten®.

mit Strémungs-

gleichrichter {[Iu:u:[

8x Di ’ 5x Di

GroBere Messquerschnitte
Zur Bestimmung der mittleren
Stromungsgeschwindigkeit v_in
groBeren Messquerschnitten ist
vorab eine Untersuchung zur
Ermittlung des Strémungs-
profils/der Messquerschnitts-
topographie durchzuftihren. Als
Ergebnis dieser Untersuchung ist
ein optimaler Messpunkt festzu-
legen und der zugehériger Profil-
faktor fur die Umwertung der
Ortlichen / punktuellen
Geschwindigkeit v, auf die mittlere

Geschwindigkeit v_ zu Grunde zu |

Begleitinformationen hierzu siehe
beispielsweise:

e VDI/VDE 2640, Blatt 3
~Netzmessungen in
Strémungsquerschnitten®

e DIN EN ISO 16911:
~Emissionen aus stationdren
Quellen - Manuelle und
automatische Bestimmung der
Geschwindigkeit und des
Volumenstroms in Abgas-
kanalen"

e Datenblatt TA10, Stichwort
,Profilfaktor"
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Kalibrierkennzahl KKZ

(nur U10a und UTA)

Die KKZ beschreibt den Verlauf
einer Kalibrierkurve und ist die
Grundlage fir die Linearisierung
einer TA Sensorkennlinie.

Die KKZ wird fliir Sensoren
individuell ermittelt und ist im
zugehdrigen Messumformer
hinterlegt.

Wertepaare

Auf die Messaufgabe speziell
abgestimmte Sonder-Kalibrier-
kennlinie, basierend auf bis zu 30
Stitzpunkten.
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EMV-Hinweise
zur Installation in Anlagen mit
stéraussendenden Komponenten:
e storaussendende Leitungen
von Messleitungen und
Auswerteeinheiten raumlich
trennen
e beim Betrieb von Frequenz-
umrichtern besteht die Gefahr
einer Beeinflussung durch HF-
Stoéraussendung, deshalb den
Netzeingang des Frequenz-
umrichters Uber einen
Funkentstorfilter gegen aktive
Stoéraussendungen
entkoppeln. Dies erhéht
zudem die passive Stor-
festigkeit der Anlage
e zwischen Motoren und
Umrichtern nur geschirmte,
mit beidseitiger Schirmauflage
versehene Motorleitungen
verwenden

Instandsetzung

bei der Hontzsch GmbH & Co. KG.
Bitte fligen Sie Ihrer
Warensendung eine
Fehlerbeschreibung bei. Bei Einsatz
in Gefahrstoffen bitten wir um
Mitteilung, ob Sicherheits-
maBnahmen wahrend der Arbeit zu
beachten sind. Hierzu finden Sie
auf unserer Webseite im Bereich
,Service" das Dokument
LErklarung zum Gefahrdungs-
potential®.

Die Sorgfaltspflicht gegentiber
unseren Mitarbeitern erfordert Ihre
verbindliche RickauBerung.
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¢ metallische Teile in
Schaltschranken wie
beispielsweise Baugruppen-
trager mit Steuerelektronik
oder Montageplatten
groBflachig und HF-maBig sehr
gut leitend verbinden

e im selben Stromkreis
eingebaute Relais, Schiitze und
Magnetventile durch Funken-
I6schkombinationen bzw.
Uberspannungsbegrenzende
Bauteile beschalten

e den Schirm von analogen
Signalleitungen nur einseitig -
moglichst am Auswertegerat -
und niederohmig auflegen.
Ungeschirmte Leitungen
verdrillen, dies wirkt gegen
symmetrische Stérein-
kopplungen

e zum Schutz gegen
Blitzeinschlage einen
geeigneten Primarschutz
vorschalten

Wartung

in Einsatzfallen, bei denen sich
Schmutz am Sensor anlagern

kann, Sensor in regelmaBigen

Zeitabstanden reinigen!

Kundendienst
Bitte wenden Sie sich an die
Héntzsch GmbH & Co. KG

flr Verbindungen an
Anschlussleitungstrennstellen
bevorzugt abgeschirmte
Steckverbinder vorsehen. Bei
Verwendung von Klemmen
sollten diese in einem HF-
dichten Gehause untergebracht
werden, wobei EMV-gerechte
Kabeleinflihrungen eingesetzt
werden sollten. AuBere
Schirmung der Anschluss-
leitungen an den Kabel-
einflihrungen kontaktieren
alle Leitungen kurz halten!
Leitungsschleifen kénnen
SchutzmaBnahmen zunichte-
machen. Nicht belegte Adern
einer Leitung beidseitig auf
Schutzpotential legen.
Leitungen so nahe wie moglich
am Bezugspotential wie
beispielsweise Seitenwande,
Montageplatten oder Stahl-
tragern verlegen

3/4


https://www.hoentzsch.com/fileadmin/media/pdf/pdf_de/ISO9001_Service_Gefaehrungspotenzial.pdf
https://www.hoentzsch.com/fileadmin/media/pdf/pdf_de/ISO9001_Service_Gefaehrungspotenzial.pdf
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Ursachen von Stérungen

Messwert zu klein:

e Profilfaktor zu klein eingestellt

¢ Profilfaktor flir die Messposition
zu klein. Siehe ,GroBere
Messquerschnitte":
Stromungsprofil anders als
erwartet, z. B. durch
nachtragliche bauliche
Anderungen der Messstrecke.
Zu beachten: Bei zu kurzen
Einlauf-/Auslaufstrecken kann
sich das Strémungsprofil
geschwindigkeitsabhangig
verandern

e bei Mengenmessung: Rohr-
innendurchmesser Di zu klein
eingestellt

e drallbehaftete Strémung bei
rohrmittiger Sensor-
positionierung

e Sensor nicht optimal zur
Strémung ausgerichtet

e Sensor verschmutzt: bewirkt
verringerte Warmekopplung

e wirksame elektromagnetische
Stérungen

e Blirde am Stromausgang groBer
als laut Technischem Blatt
zuldssig. Wirkung: richtige
Ausgabewerte in einem unteren
Teil des Messbereichs, nicht
mehr zunehmende Ausgabe-
werte in einem oberen Teil des
Messbereichs

e Einstellung der Skalierung fur
den Analogausgang anders als
erwartet

e von Luft verschiedenes Messgas

Messwert zu grof3:

e Profilfaktor zu groB eingestellt
o Profilfaktor fir die Messposition
zu groB. Siehe ,GroBere Mess-
querschnitte": Strémungsprofil
anders als erwartet, z. B. durch

nachtragliche bauliche
Anderungen der Messstrecke.
Zu beachten: Bei zu kurzen
Einlauf-/Auslaufstrecken kann
sich das Stromungsprofil
geschwindigkeitsabhdngig
verandern

e bei Mengenmessung: Rohr-
innendurchmesser Di zu groB
eingestellt

e wirksame elektromagnetische
Stérungen

e von Luft verschiedenes Messgas

kein Messwert:

¢ Profilfaktor 0,000 eingestellt

e Sensor nicht angeschlossen
oder falsch angeschlossen

e Bruch oder Kurzschluss im
Anschlusskabel

e Analogausgang auf
20 mA = 0,00 m/s
eingestellt

Messwert schwankt:

e Zeitkonstante/Dampfung auf zu
geringen Wert eingestellt

e erwartete Messwertschwankung
ist geringer als die vom Sensor
ausgegebene Messwert-
schwankung: Zu hohe
Zeitkonstante/Dampfung
eingestellt.

e wirksame elektromagnetische
Stérungen

andere Fehler:

e alle Parameter verandert:
wirksame elektromagnetische
Stoérungen. Im Unterschied zu
falschen Parametereinstellungen
durch den Benutzer ergeben
sich bei elektromagnetischen
Stérungen zumeist
Parametereinstellungen, die
durch Fehlbedienung nicht
realisierbar sind
erwartete Messwertschwankung
ist héher als die vom Sensor
ausgegebene Messwert-
schwankung: Zu niedrige
Zeitkonstante/Dampfung
eingestellt

keine Verbindung zum
Bussystem (U10b, U10M):

e Busadresse falsch eingestellt
e Baudrate falsch eingestellt

e Spannungsversorgung prifen

Hontzsch GmbH & Co. KG
Gottlieb-Daimler-Stra3e 37
D-71334 Waiblingen

Telefon +49 7151 /17 16-0
E-Mail info@hoentzsch.com
Internet www.hoentzsch.com

Anderungen vorbehalten
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